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) SERIA
ELEKTRYCZNE WOZKI WIDLOWE Z VIASZTEM

Moc pod kontrolg

Seria wézkéw widtowych z masztem serii LX oferuje
szeroki zakres narzedzi dla profesjonalistéw szukajacych
jakosci i dobrej ceny. Zaprojektowane do uzytkowania

w profesjonalnych systemach magazynowych i |
przenoszenia towaréw. Te maszyny wyposazone sa w wiele I
standardowych cech, z wieloma dostepnymi opcjami t;.
kontrola tranzystorem MOSFET i silnik z technologia SEM.

Dostepny z podwdjnym sterowaniem
podnoszenia widet

12 miesigcy gwarancji
O

Dyszel sterujaco - kontrolny Dwa sitowniki utatwiajg prace
) i pozwalaja na doskonata
* Duzy motylowy dyszel z widoczno$¢ podczas manewrow.
przyciskami kontrolnymi pozwala Wysoko$¢ podnoszenia wynosi
dokfadnie kontrolowaé kierunek i 4500mm ( Wersja Triplex)
predkos¢ jazdy
® Licznik godzin i wskaznik Boczne sitowniki podnoszenia

roztadowania akumulatora

e Przycisk bezpieczeristwa i klakson
znajduja sie na gorze dyszla

e Dyszel wykonany jest ze stalowego
profilu zamknietego. Mocna i tatwo
zdejmowana pokrywa z tworzywa
sztucznego pozwala na tatwy
dostep do wewnetrznych czesci i
wygodniejszy serwis.

* Na zdjeciu opcja podwojnego
sterowania podnoszeniem
dostepna na zaméwienie.

Dodatkowo oprécz gérnej pokrywy
do akumulatora mozna sie dostac¢
poprzez zdjecie bocznej pokrywy, co
pozwala na jego fatwiejsza wymiang




ELEKTRYCZNE WOZKI WIDLOWE Z MASZTEM
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UDZWIG Q UdZwig nominalny Kg 1200 1200 1200 1200 1400 1600 1600 1600 1600
SRODEK CIEZKOSCI C Odlegtos¢ mm 600 600 600 600 600 600 600 600 600
SYSTEM NAPEDOWY Escort [ [ [ [ [ [ [ [ [
WYMIARY
PODNOSZENIE h3 Catkowite podnoszenie mm 1600 2500 2900 3500 4500 1600 2500 2900 3500
h2 Normalne swobodne podnoszenie mm 1510 - - - - 1510 - - -
DEUGOSC | Dhugos¢ widet mm 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150
nxS1 Szerokosc widet x grubos¢ mm|  150X70 150X70 150X70 150X70 170X70 170X70 170X70 170X70 170X70
WYMIARY L | Dtugos¢ cathowita (+ podest na stopy podno- | mm | 1964 (2056/2467) | 1964 (2056/2467) | 1964 (2056/2467) | 1964 (2056/2467) | 2001 (2093/2504) | 1991 (2083/2494) | 1991 (2083/2494) | 1991 (2083/2494) | 1991 (2083/2494)
12 | Diugosc jednostki sterujacej (+ podest na | mm {809 (901/1312)|809 (901/1312)809 (901/1312)]809 (901/1312)|851 (943/1354)|841 (933/1344)|841 (933/1344)|841 (933/1344)|841 (933/1344)
B Szerokosé mm 850 850 850 850 850 850 850 850 850
hl Minimalny wymiar mm 1965 1765 1965 2265 2099 1965 1765 1965 2265
h4 Maksymalny wymiar mm 1965 2970 3370 3970 5039 1965 2970 3370 3970
PROMIEN SKRETU Wa | (+ podest na stopy podnoszony/obnizany) | mm | 1586 (1639/2096) | 1586 (1639/2096) | 1586 (1639/2096) | 1586 (1639/2096) | 1649 (1702/2159) | 1649 (1702/2169) | 1649 (1702/2169) | 1649 (1702/2169) | 1649 (1702/2169)
ROZMIESZCZENIE EADUNKU | Ast | 800x1200 (+ podest na stopy podnoszony/ | mm | 2228 (2301/2712) | 2228 (2301/2712) | 2228 (2301/2712) | 2228 (2301/2712) | 2252 (2325/2736) | 2241 (2314/2725) | 2241 (2314/2725) | 2241 (2314/2725) | 2241 (2314/2725)
0SIAGI
PREDK0SC Ruch postepowy 2/ bez tadunku km/h 5,5/6 5,5/6 55/6 55/6 55/6 55/6 5,5/6 5,5/6 55/6
Podnoszenie 2/ bez tadunku m/s| 0,09/0,15 0,09/0,15 0,09/0,15 0,09/0,15 0,13/0,17 0,08/0,12 0,08/0,12 0,08/0,12 0,08/0,12
Odnizanie 2/ bez tadunku m/s| 04/0,1 04/0,1 04/0,1 04/0,1 04/0,1 04/0,1 04/0,1 04/0,1 04/0,1
MAX NACHYLENIE 7/ bez tadunku % 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10
WAGA
WAGA PUSTEGO WOZKA Z akumulatorem 210 Ah kg 650 725 780 790 1010 754 849 874 914
OBCIAZENIE NA 0S Z fadunkiem (jezdna/ obciazeniowa) kg | 618/1232 666/1259 683/1267 709/1281 881/1529 765/1570 806/1624 828/1621 834/1661
Bez tadunku (jezdna/ obciazeniowa) kg | 4457205 493/232 510/240 536/254 671/339 502/233 566/264 588/267 594/301
RAMA
KOLA Jezdne/ po stronie obciazenia Nr 2+1 M2 2+1 M2 2+1M/2 2+1M/2 2+1 W/4 2+1 W/4 2+1 W/4 2+1 M/4 2+1 W4
OBRECZ KOEA Jezdne/ po stronie obciazenia * P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P
Wymiary kota jezdnego mm@|  250X76 250X76 250X76 250X76 250X101 250X101 250X101 250X101 250X101
Wymiary két stabilizacyjnych |mm(b 125X50 125X50 125X50 125X50 125X50 125X50 125X50 125X50 125X50
Wymiary két po stronie obciazenia mmg|  82X70 82X70 82X70 82X70 82X70 82X70 82X70 82X70 82X70
BAZA KO Y Ty przéd mm 1363 1363 1363 1363 1429 1429 1429 1429 1429
X mm 371 371 371 371 353 332 332 332 332
OBStUGA HAMULCA Elektryczna typ ° ° ° ° ° ° ° ° °
WYPOSAZENIE ELEKTRYCZNE
SILNIK ELEKTRYCZNY Silnik trakeyjny kW 1,2 1,2 1,2 12 12 12 1,2 1,2 1,2
Silnik podnosnikowy kW 2,5 25 25 25 3,0 2,5 2,5 25 25
KONTROLA PREDKOSCI Elektryczna typ ° ° ° ° ° ° ° ° °
AKUMULATOR Trakcyjny typ ° ° ° ° ° ° ° ° °
Napiecie/ Pojemnos¢ V/Ah| 24/180-315 | 24/180-315 | 24/180-315 | 24/180-315 | 24/180-315 | 24/180-315 | 24/180-315 | 24/180-315 | 24/180-315
Waga (min-max) kg | 200-285 200-285 200-285 200-285 200-285 200-285 200-285 200-285 200-285
*G= Gumowe, P= Poliuretanowe —
Dostepne z podwaojnymi rolkami po stronie obcigzenia
i wyodrebnionymi obreczami két jezdnych
DOSTARCZANIE NA ZYCZENIE AKCESORIA
PODEST NA STOPY AKUMULATOR
KD HZ000S00001 KOD HY000A00000 HY000A00001 HY000A0002
PODWOJNE STEROWANIE PODNOSZENIEM TYP V-Ah | 24-180 24-210 24-315
KOD ] HZ000S00000 CZAS PRACY h 6 8 10
POLIURETANOWE OBRECZA KOt JEZDNYCH CIEZAR Kg 200 215 285
KOD LX 12 HZ000S00002 I;ADDWARKA
| KOD LX 16- LX 14 | HZ000S00003 | KOD HY000A00001 HY000A00005 HY000A00003 | ‘

| Typ [v-A [24-30 | 24-40 | 24-50
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Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w modelach oraz ich cech bez wezesniejszego powiadomienia
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ZAPROJEKTOWANE DLA WYTRZYMALOSCI

Maszyna zaprojektowana, aby satysfakcjonowac wymagania profesjonalistéw co do obstugiwania i
magazynowania. Poza typowymi cechami serii LX, te modele majg silniejszy silnik (3 kW),
niewiarygodnie wysckie podnoszenie (az do 5,0 m] i podnoszenie widet bez pracy masztu do 1,7 m.

Petne swobodne

podnoszenie
» System ten pozwala operatorowi
podnies¢ widty do wysokosci
1677mm ponad ziemig bez
zwiekszania minimalnej wysokosci
maszyny (h1).

Stanowisko

sterownicze
 Stanowisko sterownicze jest
uzyteczne, gdy trzeba przewiezt
towar na dtuzszg odlegtos¢ lub
kiedy jest wymagane ciezkie
przytozenie.
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DOSTEPNY Z PODWOJNYM STEROWANIEM
PODNOSZENIA WIDEL (NIEOBOWIAZKOWY)

Zobacz tabele na str. 48

Tréjmasztowe efapy
 Model potréjny posiada frzy

masztowe etapy, pozwalajgce

podnosi¢ az do 5000mm.

o Modele LX14/45 i LX14/50
posiadajg dwa hoczne ttoki do
tatwego operowania z dobra
widocznoécig przy manewrowaniu.
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~T
HDB14000000 HDB140300000 HDF14000000 HDF14030000 E
LX 14/45 LX 14/45 Free Lift LX 14/50 LX 14/50 Free Lift ==
unZwie Qa Zdolnos¢ uzwigu Kg 1400 1400 1400 1400 g
SRODEK CIEZKDSCI C Ddlegtoét mm 600 600 600 600 E
SYSTEM NAPEDOWY Escort typ . . . . E
WYMIARY =
PODNOSZENIE h3 Podnoszenie mm 4500 4500 5000 5000 =
he Normalne swobodne podnoszenie mm - 1510 - 1677
DEUGOSE I Dtugos¢ widet mm 1150 1150 1150 1150 =
nx51 Szerokos¢ widet x grubosé mm 170x70 170x70 170x70 170x70 ""2"'
WYMIARY L Dtugost catkowita (platform raised/lowered) mm 2001 (2093/2504] 2001 (2093/2504] 2001 (2093/2504] 2001 (2093/2504] =
L2 Dtugosé jednostki sterujacej [platform raisecdlowered] ~ mm 851 (943/1354) 851 (943/1354] 851 (943/1354] 851 (943/1354) g\
B Szerokos¢ mm 850 850 850 850 E
h1 Minimalny wymiar mm 2099 2132 2266 2299 E
h4 Maksymalny wymiar mm 5039 5072 5540 5572 g
PROMIEN SKRETU Wa (platform raised/lowered) mm 1649 (1702/2169) 1649 (1702/2169) 1649 (1702/2169) 1649 (1702/2169) ﬁ
ROZMIESZCZENIE tADUNKU  Ast 800x1200 (platform raised/lowered) mm 2252 (2325/2736) 2252 (2325/2736) 2252 (2325/2736) 2252 (2325/2736) ;
0SIAGI =
PREDKDSC Ruch postepowy/bez tadunku km/h 5,5/6 5,5/6 5,5/6 5,5/6 =
Podnoszenie/bez tadunku m/s 0,13/0,17 0,12/0,17 0,13/0,17 0,12/0,17
Odnizanie/hez tadunku m/s 0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 =
MAX ODCHYLENIE PODPORY Z/bez tadunku % 5/10 5/10 5/10 5/10 E
WAGA - g
WAGA PUSTEGD WOZKA z akumulatorem 180 Ah kg 1010 1069 1088 1104 ;
OBCIAZENIE NA 05 Z tadunkiem (jezdna/obcigzeniowa) kg 881/1529 919/1550 945/1543 944/1560 =
Bez tadunku (jezdna/ohcigzeniowa) kg 671/339 725/344 735/353 750/354 E
RAMA =
KOtA Jezdne/po stronie ohcigzenia Nr 2+1M/4 2+1M/4 2+1M/4 2+1 M/4 g
Jezdne/po stronie ohcigzenia typ P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P il
OBRECZ KOtA Wymiary kota jezdnego mmy 250x101 250x101 250x101 250x101
Wymiary két stahilizacyjnych mmp 125x50 125x50 125x50 125x50
Wymiary két po stronie ohcigzenia mmp 82x70 82x70 82x70 82x70 E
PASSD Y Tyt/przod mm 1429 1429 1429 1429 E
Front/Forks end mm 353 353 353 353 E
0BStUGA HAMULCA Elektryczna typ . o . . =
UKEAD NAPEDOWY =3
SILNIKI ELEKTRYCZNE Silnik frakcyjny kw 1,2 1,2 1,2 1,2 =
Silnik podnosénikowy kW 3,0 3,0 3,0 3,0 E
KONTROLA PRZE+OZENIA Elektryczna typ . . . . g
=
m

G=6umowe, P=Poliuretanowe | Dostepne z podwajnymi rolkami po stronie obcigzenia i wyodrebnionymi obreczami kat jezdnych
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T
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OPTIONALS AKCESORIA =
=3
HZUUUSDUUU1 HY000AO00D HY000AO0001 HYD00AQ0002 =
TYP V/Ah 24/180 24/210 24/315 =
K[][] HZ000500000  TRWAtDSC BATERII h b 8 10 E
WAGA K 200 215 285 %
KD orsooor; ABONARARRUATGRAM S e e [
KoD EYODOADDOD4 HYD0OADDOO5 HYO00AO0O03 %
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L Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w modelach oraz ich cech bez wczesniejszego powiadomienia. AE §
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